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siendo además necesario que −e < d < e.
Los jacobianos de las inversas coinciden en valor absoluto,
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Por tanto,
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Como realmente tan sólo estamos interesados en conocer la distribución de la v.a.

D, calculamos su dpf marginal, eliminando la dependencia de la v.a. ’ficticia’ E:
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5.2 Momentos asociados a varias variables

Análogamente a lo que se expuso en el Capítulo 3 acerca de la esperanza matemática

de una función de una v.a., podemos considerar que si tenemos un vector aleatorio

formado por las v.a. X1, ...,XN y g (·) es una medible función de estas variables,
entonces, la media o esperanza matemática de esta función es

E [g (X1, ..., XN)] =
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g (x1, ..., xN) · fX1,...,XN (x1, ..., xN ) · dxN · ... · dx1

donde fX1,...,XN (x1, ..., xN) es la dpf o la dpf generalizada del vector aleatorio.


