,Como funciona?

Existen varias configuraciones de drones, pero los mas comunes son aquellos que utilizan
cuatro motores situados en los extremos de cuatro ejes. Estos pequefios motores son
pequefios y redondos propulsores eléctricos que dan soporte al vuelo del dispositivo y
adoptan el mismo principio que explica como los helicépteros vuelan.

El fuselaje del aparato es también una placa l6gica que contiene los sistemas de navegacion
y control. En este circuito, dependiendo del dispositivo, hay un chip GPS que permite
precisar mas el vuelo libre de navegacion. Las posiciones de localizacion por satélite es
posible trazar un camino y soltar el robot que seguira de pie de la letra el camino dibujado
por el controlador.

En el mismo tablero hay una computadora que recibe las instrucciones de navegacion en el
caso de control manual y pasa a los motores, aumentando o disminuyendo la aceleracion y
la actitud. Dependiendo del dispositivo, hay capacidades de transmision de datos para el
regulador, que van desde la cantidad de energia restante de las baterias y de las imagenes
tomadas por una cdmara incorporada.



